
Variar 1 < K < 10

tensão

Velocidade Angular

Corrente

Motor CC
(Velocidade)

10 RPM
(Step)

Resultados
(Scope)180/pi

Conversao 
rad/s -> deg/s

60/360

Conversao
deg/s -> RPM

1

(Gain)

Motor
Monitoramento

(Scope)


