]

Motor
Monitoramento
(Scope)

[

Resultados
| I —N Velocidade Angular 60/360 (Scope)
10 P +
— - +’| > ~
10 RPM + ¢—Pptensdo Conversao Conversao
(Step) (G}gi)n) Corrente rad/s -> deg/s deg/s -> RPM
1 Motor CC
3 (Velocidade)
Ki

(Gain)




